
 

ช่ือครุภัณฑ� ชุดครุภัณฑ�ควบคุมเคร่ืองจักรกลอุตสาหกรรม 1 ชุด 
 

รายละเอียดคุณลักษณะเฉพาะของครุภัณฑ� ประกอบไปด	วย    

1. ชุดฝ%กควบคุมนิวแมติกส�ไฟฟ+า         จํานวน   4 ชุด 

2. ชุดฝ%กควบคุมเครื่องจักรอัตโนมัติ        จํานวน   1 ชุด 
 

คุณสมบัติของผู2เสนอราคา 

1. ชุดฝ�กทดลองท่ีนําเสนอต	องถูกผลิตอยู"ภายใต	มาตรฐาน ISO หรือมาตรฐานสากลอ่ืน โดยแนบ 

รายละเอียดเอกสารประกอบมาพร	อมกับการยื่นซอง 

2. ผู	เสนอราคาต	องได	รับการแต"งต้ังเป4นตัวแทนจําหน"ายจากบริษัทผู	ผลิตหรือตัวแทนจําหน"าย 

ในประเทศ โดยแนบเอกสารหนังสือรับรองดังกล"าวมาพร	อมกับการยื่นซองประกวดราคา เพ่ือการบริการหลัง

การขายท่ีมีประสิทธิภาพ 

3. ผู	เสนอราคาได	ต	องจัดฝ�กอบรมและสาธิตการใช	งานให	กับคณาจารย<ของมหาวิทยาลัยเป4น 

ระยะเวลาไม"น	อยกว"า 5 วัน  

4. ผู	เสนอราคาต	องให	ความร"วมมือในการเป4นวิทยากรร"วมกับมหาวิทยาลัยในการจัดสัมมนาและ

ฝ�กอบรมให	กับหน"วยงานภายนอกอย"างน	อยป?ละ 1 ครั้ง ครั้งละ 3 วันอย"างต"อเนื่องเป4นระยะเวลาไม"น	อยกว"า 

3 ป? รวมถึงต	องมีการบริการหลังการขายอย"างมีประสิทธิภาพ  

5. ผู	เสนอราคาต	องแนบหัวข	อการเรียนรู	 หลักสูตรและใบงานของชุดทดลองท่ีนําเสนอท้ังหมด  

แนบมาในวันยื่นซอง เพ่ือใช	ประกอบการพิจารณา 

 6. ผู	เสนอราคาได	ต	องรับประกันการใช	งานเป4นระยะเวลาไม"น	อยกว"า 1 ป? 

 7. ผู	เสนอราคาต	องติดต้ังระบบไฟฟDาพร	อมเดินสายไฟและติดต้ังรางร	อยสายให	เรียบร	อย พร	อมใช	งาน

ตามมาตรฐานความปลอดภัย 

  

1. ชุดฝ%กควบคุมนิวแมติกส�ไฟฟ+า        จํานวน 4 ชุด 

รายละเอียดท่ัวไป 

 เป4นชุดฝ�กท่ีผลิตข้ึนเพ่ือใช	สําหรับเรียนรู	ระบบการทํางานและการควบคุมชุดฝ�กนิวแมติกส< 

ไฟฟDา ซ่ึงต	องมีการออกแบบระบบปDองกันอันตรายอันเกิดจากการเรียนรู	ท้ังในส"วนของตัวเครื่องจักรและผู	ปฎิบัติการ 

 

 

 



 

รายละเอียดทางเทคนิค แต5ละชุดประกอบด2วย 

1. แผงติดต้ังอุปกรณ<ทําจากอลูมิเนียมโปรไฟล<  จํานวนไม"น	อยกว"า 1 แผง 

- มีขนาดไม"น	อยกว"า 700 x 1100 x 30 มม. 

- มีจํานวนร"องยึดอุปกรณ< ไม"น	อยกว"า27 ร"อง 

2. ตู	หรือลิ้นชักสําหรับเก็บอุปกรณ<  จํานวนไม"น	อยกว"า 1 ตู	 

3. ชุดกรองและปรับระดับแรงดัน  จํานวนไม"น	อยกว"า  1 ตัว 

- มีย"านการทํางาน 0.5 – 8 kgf/cm2 หรือดีกว"า 

- มีระดับการกรอง 40 ไมครอนหรือดีกว"า 

4. ชุดแบ"งจ"ายลมจํานวนไม"น	อยกว"า 1 ชุด 

- มีจํานวนช"องแบ"งจ"ายลมไม"น	อยกว"า 8 ช"อง 

- มีวาล<วเปRด-ปRดแบบ 3/2  

- สามารถติดต้ังบนแผงทดลองได	ท้ังแนวแกน X และ Y  

5. วาล<วลมเด่ียวจํานวนไม"น	อยกว"า 4 ตัว 

- มีย"านความดันในการทํางาน 0.2 – 9.9 kgf/ cm2 หรือ  ดีกว"า 

- มีอัตราการไหลจากด	านเข	าไปด	านออกไม"น	อยกว"า 700 ลิตรต"อนาที 

- สามารถติดต้ังบนแผงทดลองได	ท้ังแนวแกน X และ Y 

6 วาล<วลมคู" จํานวนไม"น	อยกว"า 4 ตัว 

- มีย"านความดันในการทํางาน 0.2 – 9.9 kgf/ cm2 หรือ  ดีกว"า 

- สามารถติดต้ังบนแผงทดลองได	ท้ังแนวแกน X และ Y 

7 วาล<วหน"วงเวลาปกติกเปRด  จํานวนไม"น	อยกว"า 1 ตัว 

- สามารถหน"วงเวลาได	ไม"น	อยกว"า 10 วินาทีหรือดีกว"า 

- สามารถติดต้ังบนแผงทดลองได	ท้ังแนวแกน X และ Y 

8 วาล<วหน"วงเวลาปกติกปRด  จํานวนไม"น	อยกว"า 1 ตัว 

- สามารถหน"วงเวลาได	ไม"น	อยกว"า 10 วินาทีหรือดีกว"า 

- สามารถติดต้ังบนแผงทดลองได	ท้ังแนวแกน X และ Y 

9 กระบอกสูบทํางานทางเดียว  จํานวนไม"น	อยกว"า 3 ตัว 

- กระบอกสูบมีขนาดเส	นผ"าศูนย<กลางไม"น	อยกว"า 25 มม.  

- มีระยะการเคลื่อนท่ีของก	านสูบไม"น	อยกว"า 60 มม.  

- สามารถติดต้ังบนแผงทดลองได	ท้ังแนวแกน X และ Y  



 

10 กระบอกสูบทํางานสองทางแบบมีวาล<วปรับอัตราการไหล   จํานวนไม"น	อยกว"า  3  ตัว 

- กระบอกสูบมีขนาดเส	นผ"าศูนย<กลางไม"น	อยกว"า  25  มม. 

- มีระยะการเคลื่อนท่ีของก	านสูบไม"น	อยกว"า  120  มม. 

- สามารถติดต้ังบนแผงทดลองได	ท้ังแนวแกน  X  และ  Y 

11 กระบอกสูบทํางานสองทางพร	อมสวิทช<แม"เหล็ก จํานวนไม"น	อยกว"า 3 ตัว 

- กระบอกสูบมีขนาดเส	นผ"าศูนย<กลางไม"น	อยกว"า 25 มม. 

- มีระยะการเคลื่อนท่ีของก	านสูบไม"น	อยกว"า 120 มม. 

- สามารถติดต้ังบนแผงทดลองได	ท้ังแนวแกน X และ Y 

- มีสวิทช<แม"เหล็กติดยึดท่ีกระบอกสูบพร	อมปลั๊กเสียบสาย จํานวนไม"น	อยกว"า 2 ชุด 

12 วาล<ว 3/2 ปกติปRด แบบสั่งงานด	วยไฟฟDาด	านเดียว จํานวนไม"น	อยกว"า 3 ตัว 

- มีย"านความดันในการทํางาน 1.5 – 7 kgf/cm2 หรือดีกว"า 

- มีปุWมกดสั่งงานท่ีตัววาล<ว 

- สั่งลิ้นวาล<วทํางานด	วยขดลวดโซลินอย ขนาด 24 โวลท< ดันกลับกลับด	วยระบบ  Piston  

Return 

- สามารถติดต้ังบนแผงทดลองได	ท้ังแนวแกน X และ Y 

13 วาล<ว 5/2 แบบสั่งงานด	วยไฟฟDาด	านเดียว จํานวนไม"น	อยกว"า 3 ตัว 

- มีย"านความดันในการทํางาน 1.5 – 7 kgf/cm2 หรือดีกว"า 

- มีปุWมกดสั่งงานท่ีตัววาล<ว 

- สั่งลิ้นวาล<วทํางานด	วยขดลวดโซลินอยขนาด 24 โวลท< ดันกลับกลับด	วยระบบ Piston  

Return 

- สามารถติดต้ังบนแผงทดลองได	ท้ังแนวแกน X และ Y 

14 วาล<ว 5/2 คู" แบบสั่งงานด	วยไฟฟDาสองด	าน จํานวนไม"น	อยกว"า 1 ตัว 

- มีวาล<ว 5/2 จํานวน 2 ตัว วางอยู"บนฐานเดียวกัน 

- มีย"านความดันในการทํางาน 1.5 – 7 kgf/cm2 หรือดีกว"า 

- มีปุWมกดสั่งงานท่ีตัววาล<ว 

- สั่งลิ้นวาล<วทํางานด	วยขดลวดโซลินอยขนาด 24 โวลท< ดันกลับกลับด	วยระบบ Piston  

Return 

- สามารถติดต้ังบนแผงทดลองได	ท้ังแนวแกน X และ Y 

 



 

15 วาล<ว 5/2 แบบสั่งงานด	วยไฟฟDาท้ังสองด	าน  จํานวนไม"น	อยกว"า 3 ตัว 

- มีปุWมกดสั่งงานท่ีตัววาล<ว 

- สั่งลิ้นวาล<วทํางานด	วยขดลวดโซลินอยขนาด 24 โวลท< ท้ังสองด	าน 

- สามารถติดต้ังบนแผงทดลองได	ท้ังแนวแกน X และ Y 

16 สวิทช<แรงดัน แบบปรับค"าได	  จํานวนไม"น	อยกว"า 3 ตัว 

- มีย"านความดันในการทํางาน 0.5 – 7 kgf/cm2 หรือดีกว"า 

- สามารถปรับย"านการทํางานได	 

- สามารถติดต้ังบนแผงทดลองได	ท้ังแนวแกน X และ Y 

17 ชุดกล"องรีเลย<ไฟฟDา  จํานวนไม"น	อยกว"า 1 ชุด 

- ภายในกล"องประกอบด	วยรีเลย< จํานวนไม"น	อยกว"า 3 ตัว 

- รีเลย<แต"ละตัวมีจํานวนหน	าคอนแทรกแบบ NO/NC ไม"น	อยกว"า 4 ชุด 

- หน	าคอนแทรกของรีเลย< สามารถทนกระแสได	ไม"น	อยกว"า 1 แอมปd 

- ระดับสัญญาณไฟเลี้ยงท่ีขดลวดรีเลย< 24 โวล<ท ดีซี 

- สามารถติดต้ังบนแผงทดลองได	ท้ังแนวแกน X และ Y 

18 ชุดกล"องรีเลย<หน"วงเวลา  จํานวนไม"น	อยกว"า 1 ชุด 

- ภายในกล"องประกอบด	วยรีเลย<หน"วงเวลา แบบหน"วงเวลาเปRด จํานวนไม"น	อยกว"า 1 ตัว 

และแบบหน"วงเวลาปRด จํานวนไม"น	อยกว"า 1 ตัว 

- มีระบบการทํางานและแสดงผลเป4นแบบดิจิตอลท่ีรีเลย<หน"วงเวลาแต"ละตัวมีจํานวนหน	า 

คอนแทรกแบบ NO ไม"น	อยกว"า 2 ชุด และจํานวนหน	าคอนแทรกแบบ NC ไม"น	อยกว"า 2 ชุด 

- มีย"านการปรับต้ังเวลาได	ไม"น	อยกว"า 0.1 – 9 วินาที 

- ระดับสัญญาณไฟเลี้ยงท่ีขดลวดรีเลย< 24 โวล<ท ดีซี 

- สามารถติดต้ังบนแผงทดลองได	ท้ังแนวแกน X และ Y 

19 ชุดกล"องรีเลย<กําหนดจํานวน  จํานวนไม"น	อยกว"า 1 ชุด 

- มีระบบการทํางานและแสดงผลเป4นแบบดิจิตอล 

- มีจํานวนหน	าคอนแทรกแบบ NO/NC ไม"น	อยกว"า 1 ชุด 

- มีย"านการนับ ไม"น	อยกว"า 0 – 99  

- ระดับสัญญาณไฟเลี้ยง 24 โวล<ท ดีซี 

- สามารถติดต้ังบนแผงทดลองได	ท้ังแนวแกน X และ Y 

 



 

20 ชุดกล"องสวิทช<กด  จํานวนไม"น	อยกว"า 1 ชุด 

- ภายในกล"องประกอบด	วยสวิทช<แบบกดค	างตําแหน"ง จํานวนไม"น	อยกว"า 1 ตัวและแบบกด 

ไม"ค	างตําแหน"ง จํานวนไม"น	อยกว"า 2 ตัว 

- มีหลอดไฟแสดงผลท่ีสวิทช<แต"ละตัว 

- สวิทช<แต"ละตัวมีจํานวนหน	าคอนแทรกแบบ NO/NC จํานวนไม"น	อยกว"า 2 ชุด 

- มีสีแตกต"างกันอย"างน	อย 3 สี 

- ท่ีหน	าคอนแทรก สามารถทนกระแสได	ไม"น	อยกว"า 1.5 แอมปd 

- สามารถติดต้ังบนแผงทดลองได	ท้ังแนวแกน X และ Y 

21 ชุดกล"องสวิทช<กด  จํานวนไม"น	อยกว"า 1 ชุด 

- ภายในกล"องประกอบด	วยสวิทช<แบบกดค	างตําแหน"ง จํานวนไม"น	อยกว"า 2 ตัว 

และแบบกดไม"ค	างตําแหน"ง จํานวนไม"น	อยกว"า 1 ตัว 

- มีหลอดไฟแสดงผลท่ีสวิทช<แต"ละตัว 

- ท่ีสวิทช<แต"ละตัวมีจํานวนหน	าคอนแทรกแบบ NO/NC จํานวนไม"น	อยกว"า 2 ชุด 

- มีสีแตกต"างกันอย"างน	อย 3 สี 

- ท่ีหน	าคอนแทรกสามารถทนกระแสได	ไม"น	อยกว"า 1.5 แอมปd 

- สามารถติดต้ังบนแผงทดลองได	ท้ังแนวแกน X และ Y 

22 อุปกรณ<ตรวจจับแบบแสง  จํานวนไม"น	อยกว"า 1 ตัว 

- มีระยะการตรวจจับ ไม"น	อยกว"า 10 มม. 

- สามารถจ"ายกระแสได	ไม"น	อยกว"า 100 มิลลิแอมปd 

- สามารถติดต้ังบนแผงทดลองได	ท้ังแนวแกน X และ Y 

23 อุปกรณ<ตรวจจับแบบคาปาซิเตอร<  จํานวนไม"น	อยกว"า 1 ตัว 

- มีระยะการตรวจจับ ไม"น	อยกว"า 2 มม. 

- สามารถติดต้ังบนแผงทดลองได	ท้ังแนวแกน X และ Y 

24 อุปกรณ<ตรวจจับแบบเหนี่ยวนํา  จํานวนไม"น	อยกว"า 1 ตัว 

- มีระยะการตรวจจับ ไม"น	อยกว"า 2 มม. 

- โครงสร	างของเอาท<พุทเป4นแบบ NPN 

- สามารถติดต้ังบนแผงทดลองได	ท้ังแนวแกน X และ Y 

 

 



 

25 อุปกรณ<ตรวจจับ แบบเหนี่ยวนํา  จํานวนไม"น	อยกว"า 1 ตัว 

- มีระยะการตรวจจับ ไม"น	อยกว"า 2 มม. 

- โครงสร	างของเอาท<พุทเป4นแบบ PNP 

- สามารถติดต้ังบนแผงทดลองได	ท้ังแนวแกน X และ Y 

26 สวิทช<จํากัดตําแหน"ง แบบทํางานด	านซ	าย จํานวนไม"น	อยกว"า 3 ตัว 

- มีชุดหน	าสัมผัสแบบ NO/NC จํานวนไม"น	อยกว"า 1 ชุด 

- หน	าสัมผัสสามารถทนกระแสได	ไม"น	อยกว"า 5 แอมปd 

- สามารถติดต้ังบนแผงทดลองได	ท้ังแนวแกน X และ Y 

27 สวิทช<จํากัดตําแหน"ง แบบทํางานด	านขวา จํานวนไม"น	อยกว"า 3 ตัว 

- มีชุดหน	าสัมผัสแบบ NO/NC จํานวนไม"น	อยกว"า 1 ชุด 

- หน	าสัมผัสสามารถทนกระแสได	ไม"น	อยกว"า 5 แอมปd 

- สามารถติดต้ังบนแผงทดลองได	ท้ังแนวแกน X และ Y 

28 ชุดแหล"งจ"ายสัญญาณไฟฟDา  จํานวนไม"น	อยกว"า 1 ชุด 

- มีระดับสัญญาณไฟเลี้ยงแบบ 220 โวล<ท เอซี  

- สามารถจ"ายกระแสเอาท<พุทได	ไม"น	อยกว"า 5 แอมปd 

- สามารถติดต้ังบนแผงทดลองได	ท้ังแนวแกน X และ Y 

29 ชุดสายต"อสัญญาณไฟฟDา จํานวนไม"น	อยกว"า 1 ชุด 

- มีสายไฟต"างสีกันไม"น	อยกว"า 3 สี 

- แต"ละสีมีขนาดความยาวของสายแตกต"างกันไม"น	อยกว"า 4 ขนาด 

30 ข	อต"อสามทางใช	กับสายลมขนาดเส	นผ"าศูนย<กลาง 6 มม. จํานวนไม"น	อยกว"า 10 ตัว 

31 สายลมมีขนาดเส	นผ"าศูนย<กลาง 6 มม. จํานวนไม"น	อยกว"า 25 เมตร 

32 ปfgมลมและถังเก็บลมมีมอเตอร< ขนาด ¼ HP จํานวนไม"น	อยกว"า 1  ชุด  

33 เอกสารประกอบการเรียนรู	ระบบนิวแมติกส<  จํานวนไม"น	อยกว"า 1 ชุดนํามาในวันส"งมอบครุภัณฑ< 

34 โปรแกรมแสดงโครงสร	างการทํางานของอุปกรณ<นิวแมติกส< จํานวนไม"น	อยกว"า 1 ชุด 

- เป4นโปรแกรมท่ีใช	สําหรับเรียนรู	โครงสร	างและการทํางานของอุปกรณ<นิวแมติกส<และ 

ไฮดรอลิกส< และไฟฟDาได	 

- ภายในโปรแกรมประกอบด	วยภาพแอนิเมชั่นแสดงการทํางานของอุปกรณ<นิวแมติกส<และ 

ไฮดรอลิกส<ได	 

- สามารถกําหนดความเร็วในการแอนิเมชั่นได	 อย"างน	อย 10 ระดับ 



 

- สามารถสั่งหยุดค	างสภาวะชั่วขณะในช"วงท่ีกําลังแอนิเมชั่นภาพอยู"ได	 

- มีคําอธิบายคุณสมบัติของตัวอุปกรณ<แต"ละตัว 

- มีการจัดเรียงข	อมูลเป4นหมวดหมู"เพ่ือให	ง"ายต"อการเรียกใช	งาน ได	แก" หมวดของตัวทํางาน  

(Actuator), หมวดของวาล<ว(Valve), หมวดของเซ็นเซอร<(Sensor) เป4นต	น 

- เป4นโปรแกรมท่ีถูกผลิตข้ึนภายใต	บริษัทท่ีได	รับการรับรองมาตรฐาน ISO ด	านการศึกษา 

โดยต	อง  นําเอกสารมาในวันยื่นซอง 

- สามารถใช	งานได	กับคอมพิวเตอร<ท่ีมีระบบปฏิบัติการ Window  

- เป4นโปรแกรมท่ีมีลิขสิทธิ์ถูกต	องตามกฎหมาย ซ่ึงผู	นําเสนอต	องเป4นผู	ผลิตโดยตรงหรือ 

ตัวแทน จําหน"ายท่ีมีเอกสารแต"งต้ังเป4นตัวแทน โดยต	องยื่นเอกสารการแต"งต้ังมาพร	อมการนําเสนอ 

- มีภาพแอนิเมชั่นโครงสร	างและการทํางานของอุปกรณ<นิวแมติกส<  ดังนี้ 

1)  ปfgมลม (Compressor) 

2) ตัวทํางาน ซ่ึงประกอบด	วย Single Acting Cylinder, Double Acting 

Cylinder, Double Rod Cylinder, Rod-less Cylinder, Telescope Cylinder, Pneumatic Motor และ 

Locking Type Motor 

3)  วาล<วควบคุมความดัน (Pressure Control Valve) 

4)  วาล<วระบายแรงดัน (Relief Valve) 

5)  วาล<วลําดับแรงดัน (Sequence Valve) 

6)  วาล<วจํากัดทิศทาง (Check Valve) 

7)  วาล<วควบคุมอัตราการไหลแบบ Throttle Valve 

8)  วาล<วควบคุมความเร็ว (Speed Control Valve) 

9)  วาล<วลมคู" (Two Pressure Valve) 

10)  วาล<วลมเด่ียว (Shuttle Valve) 

11)  วาล<วเร"งระบายลม (Quick Exhaust Valve) 

12)  วาล<วควบคุมทิศทาง ได	แก" วาล<วแบบ 2/2 NC, 3/2 NC, 4/2, 5/2 และ 

4/3 แบบตําแหน"งกลางปRด 

13)  วาล<วสั่งงานด	วยลม แบบ 3/2, 5/2 แบบสั่งงานด	านเดียว และแบบสั่งงาน 

สองด	าน 

14)  วาล<วควบคุมทิศทางแบบสั่งงานด	วยไฟฟDา ได	แก" วาล<ว3/2 NC, 3/2 NO,  

5/2 Single Solenoid Valve และ 5/2 Double Solenoid Valve 



 

15)  วาล<ว 3/2 แบบโรเลอร< 

16)  วาล<ว 3/2 แบบกดสั่งงานด	วยมือ 

17)  วาล<วหน"วงเวลา แบบหน"วงเวลาเปRด 

18)  วาล<วหน"วงเวลา แบบ One Shot 

19)  สวิทช<ความดัน (Pressure Switch) 

20)  วาล<วแบบ รีเฟลกพร�อกซิมิตี้ 

21)  ชุดบริการลมอัด 

22)  อุปกรณ<แสดงสัญญาณ (Pressure Indicator) 

23)  ชุดกรองลม 

24)  ชุดทําความเย็น (Cooler) 

 

2. ชุดฝ%กควบคุมเครื่องจักรอัตโนมัติ   จํานวน 1 ชุด   ประกอบด2วย 

2.1 ชุดฝ%กปฏิบัติการโปรแกรมเมเบิลคอนโทรลเลอร�แบบดิจิตอลอินพุต/เอาต�พุต  จํานวน 25 ชุด 

ในแต5ละชุด ประกอบด2วย 

1. มีตัวควบคุม PLC 1 ชุด 

2. มีจํานวนอินพุตแบบดีซี จํานวนไม"น	อยกว"า 12  จุด และ เอาต<พุตจํานวนไม"น	อยกว"า 8  จุด 

3. มีสวิตช<อินพุตไม"น	อยกว"า 12 จุด และหลอดไฟ LED เอาต<พุตไม"น	อยกว"า 8 จุด  

สําหรับใช	ในการทดสอบและ แสดงผลการทํางานของอินพุต/เอาต<พุตของ PLC 

4. มีเทอร<มินอลเชื่อมต"ออุปกรณ<ภายนอกเป4นแบบ Socket สําหรับเชื่อมต"ออุปกรณ< 

ภายนอกเข	ากับส"วนอินพุตและส"วนเอาต<พุตของ PLC ได	 

5. รองรับการเขียนโปรแกรมในรูปแบบภาษามาตรฐานได	ไม"น	อยกว"า 3  รูปแบบ หรือดีกว"า 

6. PLC สามารถเชื่อมต"อกับคอมพิวเตอร<ผ"านพอร<ตสื่อสารแบบ USB หรือ Ethernet  

port หรือ  RS232 

7. ซอฟต<แวร< (Software) สามารถเขียนโปรแกรม PLC และจําลองการทํางานของ 

โปรแกรม PLC บนไมโครคอมพิวเตอร<ได	 

8. มีคู"มือการใช	งาน พร	อมคู"มือการเรียนการสอนท่ีเป4นภาษาไทยและภาษาอังกฤษ  

แนบมาในวันส"งมอบครุภัณฑ< 

9. ชุดทดลองต	องติดต้ังบนวัสดุท่ีแข็งแรง 

 



 

2.2 โปรแกรมออกแบบและจําลองการทํางานระบบอัตโนมัติ  จํานวน  15  License 

มีรายละเอียดดังต"อไปนี้ 

1. สามารถออกแบบและจําลองการทํางานของวงจรโปรแกรมเมเบิลคอนโทรลเลอร< 

แบบ Siemens, Allen-Bradley ได	  

2. สามารถออกแบบและจําลองการทํางานของวงจรควบคุมไฟฟDาได	ตามมาตรฐาน 

IEC และ JIC  

3. สามารถออกแบบและจําลองการทํางานของวงจรอิเล็คโตรเทคนิคอล ซ่ึงมี library  

ของอุปกรณ<สําหรับวงจร DC และ AC ตามมาตรฐาน IEC และ NEMA  

4. สามารถออกแบบและจําลองการทํางานของแผนฝfงโปรแกรมแบบ Sequential  

Function Chart (Grafcet) ตามมาตรฐานสากล IEC สามารถออกแบบและจําลองการทํางานของวงจร

ดิจิตอลได	โดยมี library สัญลักษณ<ของ inverters, logic gates, flip-flops, counters, shift registers, 

comparators, switch, LEDs, 7-bar display, decoders, multiplexers และอ่ืนๆให	เลือกใช	งาน 

5. โปรแกรมสามารถแสดงการทํางานของวงจรในแบบ Dynamic, Realistic และ  

Visual Simulation เพ่ือให	ผู	เรียนสามารถเข	าใจการทํางานของวงจรได	อย"างรวดเร็ว 

6. โปรแกรมสามารถกําหนดค"าพารามิเตอร<ต"างๆของตัวทํางานได	 อันได	แก" ขนาด, ค"า 

ความเอียงของมุมในการติดต้ัง, ค"าภาระงาน(Load), ค"าความฝ�ด เป4นต	น 

7. ภายในโปรแกรมต	องสามารถแสดงการพล�อตค"าพารามิเตอร< ต"างๆ ตามท่ีกําหนด  

เพ่ือใช	ในการวิเคราะห<การทํางานของวงจรได	  

8. ท่ีชุดโปรแกรมมี Library และโมดูลท่ีสามารถใช	งานได	 ดังนี้ 

   -  Electrotechnical 

   -  Electrical Control 

   -  Ladder Logic for Allen Bradley, Siemens, IEC 61131-3 

   -  Grafcet (SFC DINC and IEC) 

   -  Pneumatics 

   -  Hydraulics 

   -  Proportional Hydraulics 

   -  Fluid Power and Electrotechnical Component Sizing 

   -  Digital Electronics 

   -  HMI and Control Panels 



 

   -  Bill of Materials and Report Module 

   -  OPC Client(CANBus), I/O Interface 

   -  Export DXF, EMF, and other formats 

   -  I/O Interface kit 

9. มี VCD สอนการใช	งานโปรแกรม แนบมาในวันส"งมอบครุภัณฑ< 

10. มีเอกสารคู"มือประกอบการเรียนรู	ภาษาไทยและภาษาอังกฤษแนบมาในวันส"งมอบ 

ครุภัณฑ< 

11. เป4นโปรแกรมท่ีมีลิขสิทธิ์ถูกต	องตามกฎหมายโดยแนบหนังสือแต"งต้ังตัวแทน 

จําหน"ายมาพร	อมกับการยื่นซอง 

2.3 เครื่องประมวลผลซอฟต�แวร�  จํานวน  25  ชุด  ในแต5ละชุดประกอบด2วย 

- มีหน"วยประมวลผลกลาง Core i5 ความเร็วไม"ต่ํากว"า 2.8 GHz หรือดีกว"า 

- หน"วยความจํา (RAM) ไม"น	อยกว"า 4 GB 

- ฮาร<ดดิสก<บันทึกข	อมูล ขนาดไม"น	อยกว"า 1 TB 

- เครื่องอ"านเขียนแผ"นข	อมูลแบบ DVD-RW 52X หรือดีกว"า 

- จอภาพ LCD ขนาดไม"น	อยกว"า 19” หรือดีกว"า เป4นผลิตภัณฑ<ท่ีมีเครื่องหมายการค	า 

เดียวกันกับตัวเครื่อง 

-เมาส<และคีย<บอร<ด (Mouse and Key Board) เป4นผลิตภัณฑ<ท่ีมีเครื่องหมายการค	า 

เดียวกันกับตัวเครื่อง 

- มี Port ท้ังแบบ RS232 ไม"น	อยกว"า 1 port  และ USB ไม"น	อยกว"า 3 port  และ  

Ethernet ไม"น	อยกว"า 1 port 

  - เครื่องประมวลผลซอฟต<แวร< ต	องทําการติดต้ังระบบปฏิบัติการ Windows ท่ีมีลิขสิทธิ์

ถูกต	องตามกฎหมาย  

2.4 โตBะพร2อมเก2าอ้ี   จํานวน  25  ชุด 

 

 

 

 

 

 



 

3. การรับประกัน 

3.1 บริษัทต	องรับประกันเป4นเวลา 1 ป? ในกรณีเกิดความเสียหาย อันเนื่องมาจากการใช	งานตามปกติ 

3.2 บริษัทต	องให	ความรู	ด	านการใช	งานระหว"างอยู"ในประกันรวมถึงการฝ�กอบรมหากมีความจําเป4น 

โดยไม"คิดค"าใช	จ"าย 

3.3 บริษัทต	องรับประกันการใช	งานตามท่ีเสนอทุกประการหากมีการชํารุดก"อนส"งมอบหรือไม"สามารถ 

ทํางานได	ตามวัตถุประสงค<บริษัทต	องรับผิดชอบในการเปลี่ยนเครื่องมืออุปกรณ<ท่ีจําเป4นทันที 

3.4 การจัดทํารายละเอียด 

ผู	เสนอราคาต	องแสดงการเปรียบเทียบคุณสมบัติเฉพาะของครุภัณฑ<ระหว"างคุณสมบัติเฉพาะท่ี 

มหาวิทยาลัยกําหนดกับคุณสมบัติเฉพาะของสินค	าท่ีเสนอราคาโดยแสดงคุณสมบัติดังกล"าวตรงตามข	อกําหนด

หรือดีกว"า ท้ังนี้จะต	องทําเครื่องหมาย 

 

4 กําหนดส5งมอบครุภัณฑ�   120   วัน 

 

5 ระยะเวลารับประกัน     1     ปE 

 

6 สถานท่ีส5งมอบ   คณะครุศาสตร�อุตสาหกรรม มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลพระนคร 


